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Zielsetzung

Ziel des Projektes ist die
Reduzierung des Zielmafles durch
ein aktives System, welches in
seiner Wirksamkeit tber
traditionelle passive Methoden, z.B.
durch Formgebung und Material-
auswahl der Fahrzeughiille, hinaus
geht. Durch dieses System soll die
Aufklarung von Unterwasserfahr-
zeugen durch den Gegner
erschwert werden.

Problemstellung

Moderne Sonarsysteme sind in der
Lage die Position von Wasser-
fahrzeugen prazise zu bestimmen.
Die durch das Sonar ausgesendeten
Schallwellen werden von den
Fahrzeugoberflachen reflektiert. Die
Reflexionen an den Fahrzeug-
oberflaichen zu minimieren, senkt
das sogenannte ZielmalRmafl und
erschweren damit die Aufklarung
der Wasserfahrzeuge.

Losungsansatz

Die ankommende Schallwelle soll in
geringem  Abstand vor dem
Fahrzeug durch Sensoren, z.B.
Hydrofone, detektiert werden.
AnschlieBend werden die Signale
verarbeitet und es wird eine
geeignete Gegenansteuerung
berechnet. Dadurch werden
Aktoren, z.B. Piezoaktoren, auf der
Oberfliche des Fahrzeuges an-
gesteuert, die damit die Reflexion
unterbinden.
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